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IPC/Windows CE

Bild 1: Versuchsaufbau Rotarnock 100

Geréte:
» Dell Laptop Latitude D810, Intel Pentium M Prozes$@3GHz, 1.00 GB RAM
» Kompakter Industrie PC EL5000, Intel Celeron M Rrssor 600MHz, 256 MB RAM, Profibusmodul IFC-
PB PROFIBUS Master mit CAN Knoten SJA 1000
* Rotarnock 100 mit Profibusschnittstelle
» Cross Over Kabel
e Profibusleitung
* RS232 Leitung von SUB-D 9 polig auf SUB-D 25 polig

Software:
» Betriebssystem Laptop Microsoft Windows XP Verski®2 Service Pack 2
¢ Betriebssystem IPC Microsoft Windows CE 4.2
» Laufzeitsystem CoDeSys Version 2.3.5.8
¢ Winloc Version Winloc/32 V3.11



Winloc 32

Winloc 32 wird zu Konfiguration des Nockenschaltisrverwendet. Mit diesem Softwaretool werden das
Kommunikationsprofil und die Profibusadresse eitgjés Des Weiteren kdnnen samtliche Parametriesangit
ihm vorgenommen werden. In diesem Test wurde WiBbé&ediglich zum einstellen des Kommunikationspnarfid

der Profibusadresse verwendet. Im Folgenden watidedafir benétigten Schritte naher erlautert.
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Bild 2: Datentransfer Rotarnock zu Datei

Im ersten Schritt werden die Parameter aus demriftmtl Gber die RS232-Schnittstelle in eine Dategrtilagen.
Hierzu wird das Programm Winloc 32 gestartet und Blentpunkt Datei -> Transfer -> Transfer in Datei
ausgewabhlt (siehe Bild 2). Es o6ffnet sich ein netiegiabefenster indem ein Zieldateiname fiir dieeDaingegeben
wird.
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Bild 3: Parameterdatei 6ffnen

Nachdem die Daten erfolgreich vom Nockenschaltwi#r&rtragen wurden, missen diese Parameterdatetiemit
Winloc 32 geladen werden. Dazu wird der MenlUpunkiteD -> Oeffnen angewahlt. Es 6ffnet sich ein neues
Auswabhlfenster (siehe Bild 3). In der Auswahlzeiled der Pfad des Quellverzeichnisses eingegeheéen sich
die abgespeicherte Parameterdatei befindet. Diespleicherte Datei anwahlen und mit dem SchaltkpOffhen®
bestéatigen. Dadurch wird das Konfigurationsprafil\Vinloc 32 geladen.
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Bild 4: Einstellen der Kommunikationsprofil und der Profibus ID
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Geratekonfiguration

Im néchsten Schritt wird der der Auswahlpunkt ,Kigofation® mit einem Mausklick aktiviert. Es offnstch die
das Konfigurationsmeni. Zuerst wird die Profibuseibgestellt. In diesem Versuch wurde die Adresaadgewahit
(siehe Bild 4). Nach der Einstellung von der Praghdresse muss der ,Bus opeeration mode* von ,8f7;,Gom.

Profile* eingestellt werden.
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Bild 5: Download der Konfigurationsdaten zum Rotarrmock 100

Nachdem das Kommunikationsprofil eingestellt istssgn diesen Parameter wieder in das Nockenschkltwer

R180-48-04096-PB(5)—-232 U3.02 0Ok

ROTARMNOCK 1

geschrieben werden. Hierzu wird der Menlpunkt DateDownload angewahlt (siehe Bild 5). Nach erfelghem
Download erscheint im Terminalfenster die Statusimed ,Ok“. Ist der Download erfolgreich abgeschérss
worden, kann Winloc 32 beendet werden. Die Paraenairg des Nockenschaltwerkes erfolgt tiber deniliusf



CoDeSys-Einstellungen
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Bild 6: Profibusschnittstelle in Steuerungskonfiguation einfiigen

Fur die Parametrierung des Nockenschaltwerks wind GoDeSys-Projekt das Zielsystem PCMatic AP/AC
ausgewahlt. Sollte dieses Target im CoDeSys nidrhanden sein muss es zusatzlich mit dem Programm
JnstallTarget” installiert werden.

Nachdem das Zielsystem eingestellt worden ist, wirchter der Registerkarte Ressourcen die
Steuerungskonfiguration modifiziert. Zunachst wiath die Steuerungskonfiguration eine Profibussditeite
angehéngt (siehe Bild 6).
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Bild 7: Einflgen der Geratebeschreibungsdatei



Im nachsten Schritt muss die Geratebeschreibungjsdah Nockenschaltwerk an die Profibusschnittstelhgefligt
werden (siehe Bild 7). Die Geratebeschreibungsdatelas Nockenschaltwerk kann von der Internedsaétr Firma

Deutschmannwww.deutschmann.déezogen werden und muss ins aktuelle Target koperden.
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Bild 8: Einstellen des Kommunikationsprofils

Nachdem die Geratedatei eingefligt worden ist, rdassEin/Ausgangsmodule eingestellt werden. Wenrirdder
Steuerungskonfiguration angefiigte Gerat R100-PB Rara) anklickt, 6ffnet sich das Menl zum Einstelber
Ein/Ausgangsmodule (siehe Bild 8). In der Grundwihsng sind alle 4 Module angehéngt. Von diesévictiulen
missen 3 Module entfernt werden. In diesem Versuatdle das Kommunikationsmodul ,KommProfil,No_Logic
verwendet. In diesem Kommunikationsprofil sind 18-E%IB0-12) und 13 Ausgangsbytes (%QB0-12) vodemn
Die Ausgangsbytes werden zum parametrieren des é¥gckaltwerks verwendet. Die Eingangsbytes lietden
Status- und Istwerte des Nockenschaltwerks zuriick.

Masteranfrage Antwort Nockenschaltwerk

Auftragsnummer %s Auftragsnummer %s
Linge %5 Lange %=
Auftragsart %5 Auftragsart %s
Befehl s Befehl %=
Parameter 1 %s Parameter 1 %5
Parameter 2 s Parameter 2 %s
Parameter 3 %5 Parameter 3 %5
Parameter 4 %5 Parameter 4 %5
Parameter 5 s Parameter & s
Parameter 6 %5 Parameter 6 %5
Parameter 7 s Parameter 7 %s
Parameter 8 %5 Parameter 8 %5
Parameter 9 %5 Parameter 9 %5

Bild 9: Masteranfrage und Antwort Nockenschaltwerk

Das erste Byte der Masteranfrage ist die Auftragsnar (siehe Bild 9). Damit das Nockenschaltwerkeein
Masteranfrage bearbeiten kann, muss sich die Aydimammer, von der vorherigen Nummer unterscheidérdem
zweiten Byte wird die Lange der zu UbertragenereDangegeben. Es werden im Profibus vom Masteraan d
Gateway (Slave) immer 13 Byte Ubertragen, jedoold siur die Parameter, die mit dem Langenbyte Spixif



werden gultig. (Gultige Parameter = Lange - 2).t 84&m Byte Auftragsart wird angegeben ob der Agfeatweder
einmalig (Wert=0) oder zyklisch (Wert=1) ausgefiilwérden soll. Die Kodierung des Bytes Befehl karar d
Befehlstabelle (siehe Bild 10) entnommen werden. igsdarauf zu achten, dass der Befehlswert aus der
Befehlstabelle in einen dezimalen Wert umgereckmet. Die nahere Erlauterung der einzelnen Befédalen dem
Dokument ,Kommunikationsprofil fir Nockenschaltwerker Deutschmann Automation Seite 28-41“ entnommen
werden.

Befehlsname Befehlswert Bedeutung siehe Kapitel
GET_OQUTPUT Ox01 25141
GET_NEXT_CAM 0x03 2513
GET_BACK_CAM 0x04 2514
GET_IDLETIME 0x05 2515
GET_POSITION Ox08 25186
GET_SPEED 0x09 2517
GET_STATUS O0x0A 25.1.8
GET_OUT_POS 0x0E 2519
GET_DISPLAY Ox0F 2.5.1.10
GET_LOGIC Ox41 2511
GET_DATA_EXIST Oxd3 25112
GET_GATEWAY_ID Oxd4 25113
GET_PARAMETER Oxd5 25.1.14
GET_OUTPUT_MNAME Ox46 25115
GET_GATEWAY_DATA Oxd7 25.1.16
GET_EEROM_BLOCK Ox48 25117
GET_L2000-DATA Ox49 25118
GET_INPUT Ox4A 2512
SET_CAM_NEW Ox10 2521
SET_IDLETIME Ox12 2522
SET_ERROR_QUIT Ox17 2523
SET_LOGIC Ox18 2024
SET_CAM_MOVE Ox1A 2525
SET_CAM_CHANGE_SHORT Ox1B 250286
SET_GATEWAY _ID Ox1C 2527
SET_CAM_CHANGE_MT 0x20 2528
SET_PARAMETER Ox21 2529
SET_OUTPUT_NAME Ox22 25210
SET_EEROM_BLOCK 0x23 2521

Bild 10: Befehlstabelle

Die Befehle ,SET_PARAMETER" und ,GET_PARAMETER" wa&en dazu verwendet, um Parameterdaten aus
dem Nockenschaltwerk zu lesen oder in das Nockettsadrk zu schreiben. Die einzelnen Parameterweéitmen
der Parametertabelle (siehe Bild 11) entnommen everd



Befehlsname Befehlswert [Bedeutung Erfauterung
FNRE_SOFT_REV 00007 ses PNFE_HARD_REV
FNFE_HARD_REV 0002 ASCIN. e 37T = VI T2 - gbt den Soft- hzw. Hardware Ver-
sionsstand zurlck
PNRE_UNIT_MNAME 00003 ASCIlz. B 'L'4"8" "= L48
PNE_UNIT_TYF 00004 Geralelyp
FRNE_VNUMEER 0005 Artikelnummer
FRNE_SN 000G Senennummer
FNR_COFTION X 0x0007 Opfion X
FNRE_ENCODER_TYR =000 Gebertyp Fapitel Z3.9.1
FNR_RESOLUTION_FER_TURN  [Cx0011 Real-Aufldsung pro Umdrehung Fapitel 23092
FHNR_NUMBER_OF_TURNS 00012 Real-Anzahl Umdrehung
PNRE_SCALED ENCODER_REES [IEEEE] Viriueller Geherwer
PNRE_ENCODER_TNVERT 0074 Drehrichfungsumkehr Kapitel 2393
FNRE_SCALED _COUNT_RANGE 0077 Virtueller Zahlbereich
FNRE_COUNT_RANGE 0078 Zanlbereich hei Ink-Gebern
FNR_COUNT_RESTORE_VALUE [Ox00715 Bel X 15:= Bremspunki
FNR_TIMEBASE 0=001C Zeithasis bei Timer
FHNRE_DEADTIME_BASE_US 00010 Zeiteinhef far TZK in pys (wenn nicht definiert -= 1000s)
FNR_NUMBER_COUTFUTS 0x0020 Anzahl Ausgange
FRE_NUMBER_LOCE_CUTFUTS [Ox0021 Anzahl verriegelie Ausgange
FNR_NUMBER_DATA_RECORDS [0xD0Z2 Anzahl Dafensaize
FNR_NUMBER_LOGIC_TNPUTS =00Z23 Anzahl Logik Eing3nge
FHNR_NUMBER_ANGLE_TIME Ox00Z4 AnzahlWZ-Ausgange ab Ausgang 1
FRE_NUMEBER_OUTNAME_CHAR [0x0025 ALsgangsnamen
FRE_NUMEBER_FROGREANS D020 Anzahl Frogramme
PNE_MNUMBER_AXIS 0x0027 Anzahl Achsen
FNR_NUMBER_AMALOGOUTPUT [0x0023 Anzahl Analog Ausgange
PNFE_NUMBER_COUNTER_CAM  [0x002% Anzahl Zahinocken
PNR_FIRST_OUTPUT_NR OxD002A Zanlung beginnt bei 1
PNRE_SFEED_SCALE 0030 Bezogen aul imsec == 20000 = Uimin
0..9939000 (Umdr/mSsk)
FHNR_LANGUAGE 0x0037 Sprache Fapitel 2304
PNFE_DEADTIME_TYF 0=0032 TZE-Typ Fapitel 23.0.5
FHNR_ZEROPOINT_OFFSET 0=0033 Presefwert Dei Ink. 7 Abs.. Virueller Werd
PNE_ACTIV_PROGNR 0034 Aktives Frogramm 0..max Frogramm -1
FRNE_ACTIV_AXIS 0035 Akiive Achse T max AchsHNr.
PNE_CALC_SPEED START 0x0036 TotStart skaliert
PNR_CALC_SFEED_STORP 0x0037 TotStop skaliert
PNE_DICNET_ID 0x0033 Tatsachl. Werl (NSW= 80_5%), RSZ32 =732
FNR_CLEAFR_LENGTH 0x0035 Lange Clearimpuls
PNFE_BREAE_PARA OxD03A BremsA*TxT0000)+EBremsB
FRE_OUTFUT_OFF_SFEED 00368 Geschwindigkers-Schwellenwer unierhalh dem die Ausgange
abgeschaltet werden
PHNR_WZ_MAXTIME =003C Zeftinms
FHNR_WZ_TIMEBASE 0x0030 Zeflinys
PNE_V_LIMIT 00032 RT3 =1 wenn V_LIMIT Gberschritten
FNE_DREERECHALTER x003F =chaliersiellung Tesen
PNE_RESTART x004E Warmnstart mit Wert 0x1234
FNR_CLEAR_EERCOM Ox004F Generalloschung 1; 01234 = Z~-0x 7234
PNRE_STATUS_FLAGS 0x0050
PNRE_PROC_OUT_MAFPFING Tx005T Rapping der Prozelidaten im Feldbus
PNE_FROC_TN_MAFFING 002 Rapping der Frozelidaten im Feldbus
PNE_USED _EEROM =N 0053 Tatsachlich genuizie EERORM Lange
PNE_S7_MODE OO T =37 keine Daten ins EEROM kopieren; UxFF = kein FB
FNFE_RESET_EERCM [Nt Auf Werkseinstellung sefzen
FHNE_CYCLETIME 00056 Zykluszeilt lesen
PNFE_AKTTV_STATUS Ox00a7 sighe Fapitel Z.3.77
FRNE_FROC_LOAD 0053 Frozessorauslasiung
FRNE_ENASLE_CFTTON Tu0055 Freischalung von Opfionen
PNRE_TEACH_IN_ZEROFOINT T00RA Teach-Tn Nullpunkiverschiebung
FNRE_ENABLE_TESTMODE xO0RB Wit T T234 -= Umschaltung in Testmode
FRNE_DATA_NOT_IN_EERCM 00T Rocken, Totzeifen werden im RARN gespeichert (lchfia)
FRNE_SCALED _NE_OF_TURNS 0015 Viriuelle Anzah! Umdrehungen
FNFE_ZEROFOINT_OFFSET_REAL[0x005D Fealer Offset-Werl
FRNE_DOYN_ZERCFOINT_OFFSET [Ox005E Dynamischer Offset (nur TO8)
FNRE_INTERFACE T O0RF 0=R5Z3Z 1=DICNET, ohne Busabschluss; 3= DICNET mit BA
FRNE_ERRCOR_CUIT T 00R0 Error Quit 0ber Modbus T - 1 {nur LOCTON T100-MEB)

Bild 11: Parametertabelle




