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1 Einfihrung
1.1 Uber dieses Handbuch

In diesem Handbuch werden die Installation, Funktionen und die Bedienung des jeweils auf dem
Deckblatt und in der Kopfzeile genannten Deutschmann-Gerates dokumentiert.

11.1  Symbole

Besonders wichtige Textpassagen erkennen Sie an nebenstehendem Pikto-
gramm.

Diese Hinweise sollten Sie unbedingt beachten, da ansonsten Fehlfunktio-
nen oder Fehlbedienung die Folge sind.

1.1.2 Begriffliches

Im weiteren Verlauf dieses Handbuchs werden haufig die Ausdricke ,ROTARNOCK" und
,LLOCON" ohne weitere Modellangabe benutzt. In diesen Fallen gilt die Information fur die
gesamte Modellreihe.

1.1.3 Anregungen

Fir Anregungen, Wunsche etc. sind wir stets dankbar und bemuhen uns, diese zu berlcksichti-
gen. Hilfreich ist es ebenfalls, wenn Sie uns auf Fehler aufmerksam machen.

1.2 Produktprogramm der Deutschmann Automation

Eine ausfihrliche und aktuelle Ubersicht (iber unser Produktspektrum finden Sie auf unserer
Homepage http://www.deutschmann.de.
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2 Einleitung

DEUTSCHMANN-Nockensteuerungen (NS) mit PROFIBUS- oder MPI-Schnittstelle’ kénnen ein-
fach an einer SPS betrieben werden. Hierfir ist es erforderlich, dass entweder das Protokoll
DICNET oder das Protokoll PLC-SPS in der Nockensteuerung eingestellt ist.

Das DICNET oder Deutschmann Protokoll kann alle Parameter von einer Nockensteuerung
bearbeiten.

Das PLC-SPS Protokoll erlaubt die Bearbeitung der wichtigsten Parameter in der NS (siehe
Kapitel 5, "Tabellen-Typen der Parameter-Daten-Tabelle" auf Seite 11). Durch die Tabellenform
ist ein vereinfachtes Parametrieren mdglich.

Dieses Handbuch beschreibt das PLC-SPS-Protokoll, zum DICNET-Protokoll, siehe Anmerkun-
gen im Kapitel "Protokoll: DICNET" auf Seite 25.

1. MPI-Schnittstelle: nur fiir eine Siemens SPS mit MPI-Schnittstelle

6 Bedienerhandbuch Nockenschaltwerk mit Feldbusanbindung V. 2.7 29.7.21
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Ablaufschema

3 Ablaufschema

Ein SPS Programm (Handlingsbaustein) Gibernimmt bei einer SPS mit PROFIBUS die Ubermitt-
lung der Parameterdaten zur Nockensteuerung (NS).
Die NS liefert in jedem PROFIBUS-Zyklus die Prozessdaten zurlick. Die Lange der Prozessda-
ten ist abhangig von der NS und dem gewahlten Modul der GSD-Datei (siehe Kapitel 6.18,
"GSD-Module fiir PROFIBUS NS" auf Seite 16).
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Parameter-
daten

<— Min.16 Byte

NSwW
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4 Synchronisation (Startphase) 2

Nach dem Einschalten der NS synchronisieren sich die SPS und die NS, danach werden die
Parameterdaten zyklisch zur NS kopiert.

Die NS sendet nach dem Einschalten ein 0xC000 (Bit 15 und 14 im 1. Wort gesetzt) solange, bis
es dieses Wort als Echo von der SPS zuriick bekommt. Darauthin sendet die NS zur SPS ein
0x0000 (Bit 15 und 14 im 1. Wort geldscht) und beendet damit die Synchronisation.

Ab jetzt kopiert der Handlingbaustein aus der Parameter Daten Tabelle der SPS immer 3 aufein-
ander folgende Worte, gefiihrt vom Adresswort tber den Bus zur NS (siehe Kapitel 4.2, "Daten-
aufbau einer Anforderung (von der SPS zur NS)" auf Seite 9).

1. Wort
b
C000 |x |x | x| Processdaten
SPS NSW
N
C000
SPS NSW
P

0000 x |x |x Processdaten
SPS NSW

Werte in Hex
X = not used

41 Datenaustausch

Die SPS sendet jetzt 0x8000 (Bit 15 write-req gesetzt) mit Start-Adresse des ersten Wortes aus
der Tabelle und den ersten drei Worten aus der Parameter Tabelle.

Eine Parameter Tabelle fangt immer mit Adresse 0 an. Es missen immer alle Daten im Abstand
von 6 Byte zur NS kopiert werden. Als Bestatigung wartet die SPS auf das erste Wort der
Anfrage (0x8000 Hex).

Der zweite Datensatz, den die SPS an die NS sendet ist 0x8006 Hex im ersten Wort und den
nachsten 3 Worten aus der Parameter Tabelle.

Somit muf} die Startadresse immer ein Vielfaches von 6 sein. Am Ende der Tabelle angelangt
beginnt der Kopiervorgang wieder ab der Adresse 0.

Als Bestatigung wartet die SPS auf das erste Wort der Anfrage (0x8006 Hex).

Zusatzlich bekommt die SPS immer die Prozessdaten zurtick (siehe Kapitel 4.3, "Prozessdaten
im Singleturn-Format" auf Seite 10).

2. nicht bei MPI

8 Bedienerhandbuch Nockenschaltwerk mit Feldbusanbindung V. 2.7 29.7.21
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Synchronisation (Startphase)

0000 | y |0001 [8000 (1.Wort)
SPS NSwW
>
8000 | x|x | x Processdaten
SPS NSwW
<
V4 Y | 0002 8006 (1.Wort)
P
SPS > NSwW
8006 |x | x| x Processdaten
SPS NSW
N
X = not used
Y = Anzahl Bytes der Offset Tabelle
Z = Startadresse der Parameterdaten z.B. vom Typ 2
4.2 Datenaufbau einer Anforderung (von der SPS zur NS)
1. Wort 2. Wort 3. Wort 4. Wort 5. Wort
Bit 15 Bit 14 13 ... 0 15...0 15...0 15...0 nur bei R 4 mit
Befehl Befehl Address Pointer | Data Data Data Logikfunktion
0 0 not used 16 Bit Logik
0 1 not used fiir R4
1 0 write-request 6 Byte Daten ab Address Pointer
1 1 sync (Startphase)

Hinweis: In Bezug auf die Logikfunktion muss bei Verwendung der 16 Eingange folgendes
beachtet werden:

*ROTARNOCK 4-PROFIBUS: Der 1. Eingang ist im 10 Byte im 5. Wort im PROFIBUS.

*ROTARNOCK 100-PROFIBUS: Der 1. Eingang ist im 9 Byte im 5. Wort im PROFIBUS.

29.7.21
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43

Prozessdaten im Singleturn-Format

Die Prozessdaten werden in jedem PROFIBUS-Zyklus ab dem 5. Wort mitgeliefert.

Datenaufbau einer Anwort von der NS an die SPS:

Wort | 1. Wort 2. Wort | 3. Wort |4. Wort | 5. Wort |6. Wort | 7. Wort | 8. Wort
Bit 15..0 15..0 (15..0 [15..0 |15..0 |15..0 |15..0 |15.8 |7..0
Kopie des 1. Wortes von | __ _ _
der SPS als Empfangs- Prozessdaten
bestatigung
Position | Speed | Output | Act- Error
Progr No
H L H L
44 Prozessdaten im Multiturn-Format
Die Prozessdaten werden permanent ab dem 5. Wort mitgeliefert.
Datenaufbau einer Anwort von der NS an die SPS:
Wort 1. Wort 2. Wort 3. Wort 4. Wort 5. Wort 6.Wort 7. Wort
Byte Nr. | Byte 0, 1 Byte 2, 3 Byte 4, 5 Byte 6, 7 Byte 8, 9 Byte 10, 11 |Byte 12,13 ..........
Bit 15..0 15..0 15..0 15..0 31..16 15..0 15.0 |
Kopie des | ___ _ . Position Speed
1. Wortes
von der
SPS als
Empfangs- | | | 0 |
bestatigung
............. Byte 14 Byte 15 Byte 16 Byte 17 Byte 18 Byte 19
............. 7..0 7.0 7.0 7.0 7.0 7.0
............. ActProgr ErrorNo Output 1 to | Output 9 to | Output 17 | Output 25
8 16 to 24 to 32
............. Byte 20 Byte 21 Byte 22 Byte 23 Byte 24 Byte 25
............. 7.0 7.0 7.0 7.0 7.0 7.0
............. Output 33 | Output 41 | Output 49 |Output 57 |(Reserve) |Reserve
to 40 to 48 to 56 to 64
Zuordnung der Ausginge zu Bits
Beispiel:
MSB LSB
Bit 7 Bit 0
Output 8 Output 1
10 Bedienerhandbuch Nockenschaltwerk mit Feldbusanbindung V. 2.7 29.7.21
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Tabellen-Typen der Parameter-Daten-Tabelle

5 Tabellen-Typen der Parameter-Daten-Tabelle

Bezeichnung Fester Wert Tabellen-Typ Lange
OFFSET_TYPE 0x0001 Offset fangt immer bei Tabellen-Adresse 0 an | WORD
CAM_ST_TYPE 0x0003 Nocken Tabelle WORD
IDLE_TYPE 0x0004 Totzeiten Tabelle WORD
CONTROL_TYPE 0x0005 Config-Parameter Tabelle WORD
CAM_MT_TYPE 0x0007 Nocken fiir Multiturn Gerate WORD
DIRECTIONCAM_TYPE 0x0008 Richtungsnocken WORD
REF_TYPE 0x000A nur fur MPI-Gateway mit Protokoll PLC-SPS | WORD
AT_CAM_ST_TYPE 0x000B Winkel-Zeit Nocken WORD
LOGIC_TYPE 0x000C Logikfunktion WORD

29.7.21 Bedienerhandbuch Nockenschaltwerk mit Feldbusanbindung V. 2.7
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6 Offset-Tabelle

In der Offset-Tabelle sind jeweils drei Worte zur Beschreibung einer Parameter-Tabelle reser-
viert.

Die ersten drei Worte missen zwingend am Anfang dieser Parameter-Tabelle stehen, sie dekla-
rieren die Offset-Tabelle selbst.

Das erste Wort enthalt das Schlisselzeichen fiir diese Offset-Tabelle (0x0001), im zweiten Wort
steht die Anzahl der benétigten Bytes der Tabelle und im dritten Wort steht die Startadresse der
Tabelle.

Die Startadresse der Offset-Adresse ist immer Null.

Die Eintrage in der Offset-Tabelle ermbéglichen bestehende Tabellen zu erweitern bzw. neue hin-
zuzufiigen. Die Parameter Tabelle fangt immer mit der Offsetdeklaration an (Beispiel)

Bezeichnung Wert in der SPS Funktion Lange
Offset_Type 1 WORD
Offset_Length muB berechnet werden WORD
Offset_ Address 0 WORD
Danach folgt die Deklaration der einzelnen Tabellen durch die Offset Tabelle.
Als Beispiel sind hier nur die Offset-Tabellen fir Nocken und Totzeit aufgefihrt.

6.1 Nocken in die Nockensteuerung schreiben

Offset-Tabelle fiir Nocken

Bezeichnung Wert in der SPS Funktion Lange
Cam_ST_Type 3 WORD
Cam_ST_Length Anzahl benétigter Nocken mal 6 WORD
Cam_ST_Address Adresse des ersten Nockeneintrags WORD
6.2 Nocken: CAM_ST Nocken

Struktur Wert Funktion Lange
ProgNo 0-15 BYTE
Output 0=Nocke wird geloscht BYTE
On WORD
Off WORD
Sind die Schaltpunkte ON und OFF beide 0, wird die Nocke auch geldscht.
6.3 Offset-Tabelle fiir Totzeit

Bezeichnung Wert in der SPS Funktion Lange
Idle_Type 4 WORD
Idle_Length Anzahl bendtigter Totzeiten mal 6 WORD
Idle_Address Adresse des ersten Totzeiteintrages WORD
6.4 Totzeit: IDLE

Struktur Wert Funktion Liange
ProgNo BYTE
Output 0, und OFF = 0 => diese Totzeit wird geloscht |BYTE
IdleT_On WORD
IdleT_Off WORD

Jede weitere bendtigte Totzeit wird llickenlos angereiht.

Der SPS Programmierer braucht nur die entsprechenden Werte in der Struktur-Tabelle andern,
um automatisch die NS zu programmieren.

12 Bedienerhandbuch Nockenschaltwerk mit Feldbusanbindung V. 2.7 29.7.21
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Offset-Tabelle

6.5 Offset-Tabelle fiir Steuerungstabelle

Bezeichnung Wert in der SPS Lange
Control_Type 5 WORD
Control_Length hier fest auf 6 WORD
Control_Address Adresse des ersten Controleintrages (New_Prog) WORD

6.6 Geriate Steuerungstabelle: CONTROL_TYPE

In dieser Tabelle werden Bytes oder Flags vom SPS Programmierer gesetzt, die eine spezielle
Konfiguration in der NS ausfihren. Die Tabelle besteht aus sechs Byte:

Beschreibung Wert Funktion Lange
New_Prog 0..15 Neues Programm wahlen BYTE
ConfigFlags: Teach_In_Zero Bit 0 Teach-In Zero Point (High aktiv) BOOL
Invert_Encoder Bit 1 Invert-Encoder-Countdir (O=not invert, 1=invert)| BOOL
Error_Quit Bit 2 Error-Quit BOOL
Res_03...Res_07 Bit3-7 Res_03_Res_07 BOOL
Res 0 BYTE
Res_1 BYTE
Res_2 BYTE
Res_3 BYTE
6.7 Offset-Tabelle fiir Multiturn Nocken
Bezeichnung Wert in der SPS Lange
CAM_MT_Type 7 WORD
CAM_MT_Length Anzahl der benétigten Nocken mal 12 WORD
CAM_MT_Address Adresse des ersten MT -Eintrages WORD
6.8 Nocken fiir Multiturn: CAM_MT
Struktur Wert Funktion Lange
ProgNo WORD
Output 0 = I8scht die Nocke im Gerat WORD
On DWORD
Off DWORD

6.9 Offset-Tabelle fur Richtungsnocken

Wenn flr einen Ausgang korrespondierende Bits 0 sind, ist dieser Ausgang deaktiv.

Wenn fir einen Ausgang das korrespondierende Bit ,pos“ = 1 und Bit ,neg” = 0 ist schaltet die
Nocke in positive Drehrichtung

Bezeichnung Wert in der SPS Lange
Direction_Cam_Type 8 WORD
Direction_Cam_Length 6 Byte WORD
Direction_Cam_Address Adresse des ersten Richtungs-Eintrages WORD
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6.10 Richtungsnocken: DIRECTION_CAM
Struktur Wert Funktion Lange
Output16pos Bit 7 bei pos. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Output15pos Bit 6 bei pos. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Output14 pos Bit 5 bei pos. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Output13pos Bit 4 bei pos. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Output12pos Bit 3 bei pos. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Output11pos Bit 2 bei pos. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Output10pos Bit 1 bei pos. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Output9pos Bit 0 bei pos. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Output8pos Bit 7 bei pos. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Output7pos Bit 6 bei pos. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Output6pos Bit 5 bei pos. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Outputbpos Bit 4 bei pos. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Output4pos Bit 3 bei pos. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Output3pos Bit 2 bei pos. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Output2pos Bit 1 bei pos. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Output1pos Bit 0 bei pos. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Output16neg Bit 7 bei neg. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Output15neg Bit 6 bei neg. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Output14neg Bit 5 bei neg. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Output13neg Bit 4 bei neg. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Output12neg Bit 3 bei neg. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Output1ineg Bit 2 bei neg. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Output10neg Bit 1 bei neg. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Output9neg Bit 0 bei neg. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Output8neg Bit 7 bei neg. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Output7neg Bit 6 bei neg. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Outputbneg Bit 5 bei neg. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Outputbneg Bit 4 bei neg. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Outputd4neg Bit 3 bei neg. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Output3neg Bit 2 bei neg. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Output2neg Bit 1 bei neg. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
Outputineg Bit 0 bei neg. Drehrichtung schaltender Ausgang BOOL
reserved not used WORD
Wirkungsweise der Richtungsnocken
Zustand Output 1 negativ Output 1 positiv
Kein Ausgangsupdate 0 0
Nur negative Richtung 1 0
Nur positive Richtung 0 1
Beide Richtungen 1 1
Im Defaultzustand erfolgt ein Ausgangsupdate in beide Richtungen.
6.11  Referenz: Reference®
Struktur Wert Funktion Lange
Offset_Type 1 WORD
Offset_Length 0x000C WORD
Offset_Address 0 WORD
ID_DB_Table_Type 0x000A WORD
ID_DB_Table_Length 6 WORD
ID_DB_Table_Address 0x000 C WORD
Ref_Table.Device (1).ID WORD
Ref_Table.Device (1).FlagReg WORD
Ref_Table.Device (1).DB_No WORD
3. nur fiir UNIGATE MPI
14 Bedienerhandbuch Nockenschaltwerk mit Feldbusanbindung V. 2.7 29.7.21
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Offset-Tabelle

6.12 Offset-Tabelle fiir Winkel-Zeit Nocken
Bezeichnung Wert in der SPS Lange
AT_CAM_ST_Type 0x0B WORD
AT_CAM_ST_Length Anzahl der benétigten Nocken mal 6 WORD
AT_CAM_ST_Address Adresse des ersten Winkel-Zeit-Nocken-Eintrages WORD
6.13  Winkel-Zeit Nocken: AT_CAMS_ST
Struktur Wert Funktion Lange
ProgNo BYTE
Output BYTE
On WORD
Duration 0x0001 - OX7EF4 | ms WORD
6.14 LOGIK-Funktion: LOGIC
Struktur Wert Funktion Lange
ProgNo Von 0 bis MAX_PROG BYTE
DestNo Von 1 bis 16 0 l16scht gesamte Logik-Funktion|BYTE
DestType 0 = Hardware Ausgang BYTE
1 = Merker
2 = Hardware Ausgang invertiert
3 = Merker invertiert
OpNo1 1-32 BYTE
OpType1 0 = interner NS Ausgang BYTE
1 = Eingang: Hard-/Software
2 = Merker
3 = SR (Schieberegister)
4 = PB-Input (only LOCON 200)
LogicFct1_2 0 = keine BYTE
1 = Oder
2 =Und
3 = Oder Nicht
4 = Und Nicht
OpNo2 1-32 BYTE
OpType2 siehe OpType1 BYTE
LogicFct2-3 siehe LogicFct 1-2 BYTE
OpNo3 1-32 BYTE
OpType3 siehe OpType1 BYTE
LogicFct3-4 siehe LogicFct 1-2 BYTE
OpNo4 1-32 BYTE
OpType4 siehe OpType1 BYTE
OutputDelay ms Zur Zeit max 255 WORD
OutputTrigger 0 = steigende Flanke BYTE
1 = fallende Flanke
Module number 0 Basis BYTE
(only LOCON 200) X 1/0-module number
6.15 ProzeRdaten fiir Singleturn: PROCESSDATA_ST (read only)
Struktur Wert Lange
Position 1. Byte Position H, 2. Byte Position L WORD
Speed 3. Byte Speed H, 4. Byte Speed L WORD
Output 16_1 5. Byte Output (15..8), 6. Byte Output (7..0) WORD
Act_Prog 7. Byte zeigt aktuelle Programm Nr. an BYTE
ErrorNo 8. Byte zeigt aktuelle Fehler Nr. an BYTE
ResWord_1 WORD
ResWord_2 WORD
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6.16 Prozessdaten fiir Long: PROCESSDATA_LONG (read only)

Struktur Wert Lange
Position 1. Byte Position H, 4. Byte Position L DWORD
Speed 5. Byte Speed H, 6. Byte Speed L WORD
Act_Prog 7. Byte zeigt aktuelle Programm Nr. an BYTE
ErrorNo 8. Byte zeigt aktuelle Fehler Nr. an BYTE
Output 1to8 9. Byte Output (7..0) BYTE
Output 9to16 10. Byte Output (15..8) BYTE
Output 17t024 11. Byte Output (23..16) BYTE
Output 25t032 12. Byte Output (31..24) BYTE
6.17 ProzeRdaten fiir ROTARNOCK 4: Processdata_80 (read only)

Struktur Wert Lange
Position 1. Byte Position H, 4. Byte Position L DWORD
Speed 5. Byte Speed H, 6. Byte Speed L WORD
Act_Prog 7. Byte zeigt aktuelle Programm Nr. an BYTE
ErrorNo 8. Byte zeigt aktuelle Fehler Nr. an BYTE
Output 1t0 8 9. Byte Output (7..0) BYTE
Output 9 to 16 10. Byte Output (15..8) BYTE
Output 17 to 24 11. Byte Output (23..16) BYTE
Output 25 to 32 12. Byte Output (31..24) BYTE
Output 33 to 40 13. Byte Output (39..32) BYTE
Output 41 to 48 14. Byte Output (47..40) BYTE
Output 49 to 56 15. Byte Output (55..48) BYTE
Output 57 to 64 16. Byte Output (63..56) BYTE
Output 65 to 72 17. Byte Output (71..64) BYTE
Output 73 to 80 18. Byte Output (79..72) BYTE

Die Prozessdaten liefert die NS. Ein weiterer Handlingsbaustein muf} fiir die Verarbeitung der

Prozessdaten sorgen.

Die Werte der Prozessdaten Tabelle werden vom Handlingbaustein auch wieder zur NS zurtick-
gesendet, es hat aber keinen Einflul® auf die Nockensteuerung. Die Prozessdaten liefert die Noc-
kensteuerung. Ein weiterer Handlingbaustein kopiert die Daten in diese Tabelle.

6.18 GSD-Module fiir PROFIBUS NS

GSD-Datei Modul NS

dagw2079 PLC-CSU-ST LOCON

dagw2079 PLC-CSU Long Multiturn/LOCON

R2pb2935 S7 DB + Proc.Data ROTARNOCK 1, 2, 3

R2pb2935 S7 DB + Proc.DatalLong MTROTARNOCK

R4pb3231 S7 DB + Proc.Data ROTARNOCK 4

R4pb3231 S7 DB + Proc.Datalogic ROTARNOCK 4 mit Logik

R100 S7 DB, Proc.Data, No Logic ROTARNOCK 100

R100 S7 DB, Proc.Data, Logic 16 ROTARNOCK 100 mit Logik

R100 S7 DB, Proc.Data (CPU318) ROTARNOCK 100 an S7 318
L100 S7 DB, Proc.Data, No Logic LOCON 100

L100 S7 DB, Proc.Data, Logic 16 LOCON 100 mit 16 Logikeingangen
L100 S7 DB, Proc.Data, Logic 8 LOCON 100 mit 8 Logikeingangen
L100 S7 DB, Proc.Data (CPU318) LOCON 100 an S7 318
Erklédrung:

Type Lange

BOOL 1 Bit

BYTE 8 Bit

WORD 2 Byte
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Offset-Tabelle

[DWORD [4Byte |

6.19 Beispiel: Parameter Tabelle

Adresse in Dez Bezeichnung Lange Wert in Dez
0 Offset_Type WORD 1
2 Offset_Length WORD 12
4 Offset_Address WORD 0
6 Cam_ST_Type WORD 3
8 Cam_ST_Length WORD 6
10 Cam_ST_Address WORD 12
12 Cam_ST_Cam (1). ProgNo BYTE 0
14 Cam_ST_ Cam (1).Output BYTE 4
16 Cam_ST_Cam (1).0n WORD |20
18 Cam_ST_Cam (1).0ff WORD |40

In diesem Beispiel wird der Ausgang 4, Cam_ST_Cam(1).Output im

Programm 0, Cam_ST -

Cam(1).ProgNo., zwischen Position 20, Cam_ST_Cam(1).On und 40, Cam_ST_Cam(1).Off
gesetzt. Der Wert Cam_ST_Length ist die Anzahl der Bytes und berechnet sich aus der Anzahl

der Nocken mal sechs.

Offset_Length ist die Anzahl Bytes der Offset Parameter, fangt immer bei Null an und endet in

diesem Beispiel bei Adresse 10.

6.20 Datenbaustein-Generator

Der Generator erzeugt eine gewlinschte Parameter-Tabelle automatisch im AWL-Format. Die
Berechnung der Length-Werte und Start-Adressen wird dem Anwender dadurch abgenommen.
Das Programm kann aus dem Download-Bereich unserer Homepage http://www.deutsch-

mann.de geladen werden.

S7DBGenerator

Date

I [=] E3

=k [ atenbauztein
i Prozefdaten o
Data-Black-DB -
B- Hu:uu:ken Saias “'i
Winkelwinkel-Mocken Marme
Winkel-Leit-Mocken :
i Werzion
b Richtungsnocken
Tatzeiten Geben Sie hier die Hummer des D atenbausteing zowie den Mamen und
i Logik die Wersion an.
. Geritesteuerung Die Murnrmer des D atenbausteins darf zwizchen 1 und 65535 sein, der

M ame darf weder leer sein noch Leerzeichen enthalten und die Yersion
rauld i Farmat #.0 varliegen.

|0 atenbaustein

Y124 4
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7 Anbindung Nockensteuerung tiber MPI UNIGATE an S7 300 - 400
71 Zubehor

* S7 300 - 400

e MPI Gateway (ab V1.3)

* 1 MPI-Buskabel (RS485) mit Stecker

¢ aktuelle WINGATE Software (zum Konfigurieren des Gateways)

¢ aktuelle WINLOC Software (erstellt Datenbaustein) oder Datenbausteingenerator

¢ Verbindungskabel zwischen PC und Gateway (RS232 D-SUB auf 3 pol. Phonix)

» S7 Projekt oder Referenz-Datenbaustein und Nockensteuerung-Datenbaustein als Datei

MPI Fieldbus with

Gateway with
. PLC-8PS* protocol

protocol
PLC-SPS
Program with
deutschmann
communication
profile

CicMet

¥

dA NSW

SIMATIC S7 The PLC is the master.
Anschlu3-Schema

7.2 Inbetriebnahme
7.21 Gateway konfigurieren

e Gateway mit dem PC Uber serielle Schnittstelle verbinden: Schnittstelle des Gateways auf
RS232 einstellen - (Pinbelegung fiir dieses Kabel siehe Handbuch)

7.211 Konfigmode

¢ Am Gateway zur Konfiguration die Drehschalter S4 und S5 auf der RS Seite auf “F* einstellen

e Gateway durch Spannung AUS/EIN neustarten

e "State" LED blinkt jetzt rot, "Power" LED leuchtet griin

* WINGATE Software auf dem PC starten. Ist das Gateway an den PC angeschlossen worden
und liegt an Spannung, wird mit dem Starten der WINGATE Software ein automatischer Upload
durchgefiihrt. D. h. die aktuelle Konfiguration des ausgelieferten Gateways wird geladen - in
der Regel ist das Gateway auf das Protokoll Transparent eingestellt.

Sollte es Probleme mit dem automatischen Upload geben, kann dieser auch manuell durchge-
fuhrt werden (siehe Beschreibung zum Gateway bzw. zur WINGATE Software).

¢ In der WINGATE Software das Protokoll Transparent abandern auf Protokoll “PLC - SPS*

* Bei MPI Partner (SPS) die MPI Adresse der SPS eintragen. In der Regel ist die MPI Adresse
der SPS auf >> 2 << eingestellt.
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e Wingate
File Options Estraz  Help
I | moneitenms visible I | moie items editabls
Pararmeter Walle
Sofhware revision W13
Device tppe MPI
Serial Mumber 12345678
Store Serial Mumber Ho
Protocol PLC-SPS
MPI partner 2
MPI max Station sddress [ IR
MPIl GAP-factor L]
MPI Reference DB Fi
|E4 bytes written ta file |64 bytes [w2.21 (234 o

7.2.2 Beispiel fiir die Einstellungen

¢ Maximale Stationsadresse sollte defaultmafig auf >> 31 << eingestellt sein. Diese bitte beibe-
halten.

¢ GAP Factor sollte defaultmafig auf 5 eingestellt sein.

¢ MPI Referenz DB (DB = Datenbaustein) angeben ( im Beispiel >> DB7 <<).

e Achtung: RefDB muf} mit dem S7 Projekt Ubereinstimmen.

¢ Konfiguration abspeichern. File -> Save As, nicht zwingend.

¢ Konfiguration zum Gateway downloaden. File -> Download.

¢ WINGATE beenden.

¢ Drehschalter S4 und S5 des Gateways auf der RS Seite auf >> 00 << einstellen.

* Am Gateway die MPI Adresse auf der MPI Schnittstellen Seite durch die Drehschalter einstel-
len, z. B. Adresse >> 3 << Drehschalter Low auf >> 3 << und Drehschalter High auf >> 0 << .
Maximal zulassige Adresse ist >> 31 <<.

¢ RS485 oder RS232, abhangig von der Schnittstelle der Nockensteuerung.

¢ S7 Projekt in Step7 PC-Software laden. Es sind zwei Bausteine enthalten - NSDB.awl und
RefDB.awl.

¢ Das Gateway mit der SPS S7 iber die MPI Schnittstelle mit dem MPI-Kabel verbinden.

¢ Gateway durch Spannung AUS/EIN neustarten.

¢ MPI State LED leuchtet griin. Kommunikation mit S7.

¢ MPI Power leuchtet grun.

e MPI Control leuchtet grun.

oder

¢ Die Bausteine ber die STEP7 Funktion externe Quelle einfligen.
¢ RefDB einfligen und Ubersetzen.
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= MPIRefB -- R:\Programme\S7_Projek\WPIREFDB

EI--% MPIR=fDB

= SMATIC 300-Staton
=+ ceums2 o)
[z S7-Frogramm(1]

@ Duelen

g Bausteine
Slssehmeien [otl
Kapieren [BFil#(E
Eftifnien i
el [Je|

Meugs Objekt sinfiigen Al -Huele

[bjekieigenachatten...  AlRetum Exteme Quelle...

AWL Datei in STEP7 importieren (Ordner "Quelle", rechte Maustaste in rechtes Fenster)

Externe Quelle enfugen HE

Suchen in: IﬁHDtamUCk j ﬂ
By

Dateinanme: IDB?.awI Dffren I
D ateityp: IDueIIen [“.awl;".gr?;".su:l;“.inp;*.zg;“.sdg;*.sd]j Abbrechen |

Generierte Quelle aus Ordner wahlen

MPIRot_2 -- R:A\Programme\57_Projekt\MPIRot_2 M=l Ei

- [@ crU3IE-2DP)
=z 57-Programm(1]
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Importierte Quelle

&7 MPIRot_2 - R:\Programme\57_Projekt\MPIRot_2

= SIMATIC 300-Station Obijgkt ifren Ctil+&lt+0
= crums2oP() :
=-{z 57-Programm(1] 'E‘US_SChnE'dBn Chil
23 Quellen Kapizren Chil+C
‘g7 Bausteine Eintiger [t
Lgzchen Del

Guele exportieren...

Drucken 3

Objekteigenzchaften... Al+Retum

Importierte Quelle Ubersetzen (rechte Maustaste)

EKDPIAWL!FUP - [DB7 - HPIRot_2\SIMATIC 300-Station\CPU315-2 DP(1]] =] 3
Datei Bearhsitsn Einfiigen Zielsystem Test Ansicht Estras Fenster Hilfe =18 x|
I R T e o e T e M T )
piTi_BLOCK DEf? =
TITLE =
WAME : Paramste
[VERSION : 0.1
STRUCT
Offset_Tahle : STRUCT
DBE_OFFSET_OFFSET : STRUCT //$teht immer ah Adresse O
Offset_Table_Typ : WORD := WH1g#1:
Offset_Table Lenght : WORD := UH#16HC:
Offset_Start_hdress : WORD ;
END_STRUCT ;
DB _OFFSET ID DB : STRUCT //Offser Tabelle fiir ID<->DB
ID_DE Table Typ : WORD := U§16#L;  //Dieser Tabellen Typ hat den Uert 10
ID_DE Table Lenght : WORD := WHLG#G; //Dieser Wert berschnet sich aus Anzahl Gerdte ma
ID_DE Start_hdress : WORD := WHLGHC: /iStart Adresse der Referenz Tabelle
END_STRUCT :
END_STRUCT ;
Referenz_Tabelle : STRUCT //Referenz Tabelle fir die Zuordnung der Gerdte zu den DE =
AT e e | _’IJ

Ubersetzen: MPIRot Z\SIMATIC 300-Station\CPU315-2 DE(1}%37-Progremm(l)'Quellen)DET

Compilerergebnis: 0 Fehler, 0 Warnungen

[A[ATETRIT, t Febter £ 20T /

Driicken Sie F1, um Hife zu erhalten offine Ze1 Sp14 [Enfa | 4

Ubersetzter Datenbaustein

Nach dem Ubersetzen befindet sich im Ordner "Bausteine" der DB Nr 7.

%7 MPIRot_2 -- R:\Programme\57_Projekt. JHj[u] E3

&) MPIRat_2
= SIMATIC 300Station g il
=- [ cPums-20P)
=-{z8] 57-Pragramm(1]

e Ggfs. mufd der Ref DB umbenannt werden (in WINGATE wurde >> DB 7 << angegeben, ggfs.
mulB die RefDB.awl in der STEP7 umbenannt werden).
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STRUCT

Offset_Tahle

+0 DE_OFFSET OFF3ET STRUCT teht immer ab Adresse 0
+0 Offset_Tsble Typ  |WORD 1641
+2Z offset Table Lenght |WORD Wi#E16HC

WORD

END_STRUCT
X ' ID | STRUCT
ID_DE Table Typ WORD WH#l6#A|Dieser Tabellen Typ hat den Wert 10

ID_DE Tahle Lenght |WORD W#1G#E |Dieser Wert berechnet sich aus Ansahl Geréte mal & Eyte

WORD

END_STRUCT

STRUCT
ARRAF[1..1]

Referenz_Tabelle eferenz Tabelle fir die Zuordnung der Gerate zu den DB

I TORD WH#16#1|ID des Nockenschaltwerkes

FlagRegister WORD Wi#LlE#1|Wird L3E 1 gesetzt liest das Gateway den in DB_No definierten DB
TWORD g

END_STRUCT
END_STRUCT
END_STRUCT

]
=
olo|lo|lo|lo|lolofo|o|o|lo|lo|lo|lo|o|lolo|o|o|o|o|lo

Deklarationssicht

* NSDB.awl einfuigen und Ubersetzen (obige Schritte wiederholen).
¢ Ggfs. mufd die DBNr. des NSDB.awl umbenannt werden.

7.3 Einstellung RefDB

e Im RefDB >> DB 7 << in DB_No mulf jetzt die DB Nummer des NSDB eingetragen werden >>
W#H16#02<< .

¢ Je nachdem wieviele Nockensteuerungen angeschlossen werden, mufd im Array der Eintrag
geandert werden. Bei einer NS mul} der Eintrag geandert werden: fir eine NS >> Array [1...1]
<<, flr zwei NS >> Array [1...2] << usw. ..

e Im DB 7 in ID muf jetzt die ID der angeschlossenen Nockensteuerung eingetragen werden >>
WH#16#01 <<.

¢ Table Length mu angepal3t werden. Je nach Anzahl der angeschlossenen Nockensteuerun-
gen mufd hier die Anzahl der Gerate mit 6 multipliziert werden und dementsprechend der Ein-
trag vorgenommen werden >> W#16#06 << .

* Bei zwei Nockensteuerungen hat der Eintrag folgendermalfien auszusehen >> W#16#12 <<. In
der Nockensteuerung muf3 jetzt noch die ID >> 1 <<, wie vorher im DB 7 eingetragen, einge-
stellt werden. Dies geschieht Uber die Bricken im 9poligen D-Sub Stecker Gber einen Dreh-
schalter oder Uber die WINLOC Software.

* Flag Register -> LSB gesetzt >>W#16#01<< dann werden alle Anderungen in den NSDB (iber-
tragen.

e Ref DB Nummer tber Schalter S5 einstellen.
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Blresse Hame Typ |Anfangswert |Aktualwer Kommentar
Offset Tahle.DB OFFSET OFFSET.Offset Table Typ  [WORD [WELEH (k161
Offset Table.DB OFFSET OFFSET.Offset Table Lenght [WORD [WELGHC  |uglckc
Offset Tahle.DB CFFSET OFFSET.Offset 3tart Adress |WORD [WFL1640 T 1640
Offzet Tahle.DB CFFSET ID DE.ID DB Tahle Typ LIORD (1644 WHl6#L  |Dieser Tabellen Typ hat den Wert
Offset Table.DE OFFSET ID DB.ID DB Tahle Lemght (WORD #1646 Wg1686  |Dieser Wert berechmet sich aus A
Offset Tehle.DB OFFYET ID DE.ID DB Start Adress [WIORD WHLGHC WB16#C  |Start Adresse der Referenz Tehel
Referenz Tebelle Geraet[1].1D TIORD 1641 1681 |ID des Nockenschaltwerkes
Referenz Tabelle Geraet[1].FlagReqister WORD T1641 WB1681  |Wird L5B 1 gesetzt liest das Gak
Referenz Tebelle Geraet[1].DE Mo WORD 1641 WgL6#2  |zugehiriger DB zur ID

Datenansicht des RefDB

¢ Das Protokoll PLC-SPS wird unterstltzt in der LOCON 24-Familie ab V4.03 und in LOCON 1,
2,16, 17 und ROTARNOCK 1, 2 ab V5.10.

¢ Das Gateway liest nun zyklisch (Flagregister auf 1) die Daten aus dem Datenbaustein Nr2
(DB_No auf 2) und vergleicht sie mit dem Inhalt der Nockensteuerung mit der ID 1 (ID auf 1).

¢ Haben sich die Daten im DB2 geandert, verandert das Gateway die Parameter in der Nocken-
steuerung automatisch.

Folgende Funktionen werden z. Zt. vom Protokoll PLC-SPS im NSDB unterstitzt:

[Process_Table] [Cam_Table] [IDL_Table] [CMD_Table]
Position ProgNo ProgNo New_Prog
Speed Output OutputldleT_On Teachlin
Output15 0 On IdleT_Off Invert_Encoder
Act_Prog Off Quit_Error
ErrorNo

Die NSDB Datei kann mit dem Datenbausteingenerator automatisch erzeugt werden und wie

oben beschrieben importiert werden.

Achtung:

mehr reagiert.

Es ist moglich, dass das Gerdt nach einem Download in die S7 nicht

Die Ausgdnge werden dann nicht mehr abgearbeitet und die Position
nicht mehr tbertragen.
Das Gerat muB dann neugestartet werden.

29.7.21
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8 Anbindung LOCON 24 Nockensteuerungen uber MPI an SPS

8.1 Protokoll PLC

Default: eigene MPI Adresse: 3
MPI-Adresse der S7: 1

Verwendeter Datenbaustein (RefDB): Nr. 7
LOCON Gerate ID: 0

Gerate DB No: 12 (0x0C)

Die Termination am LOCON 24, R + mit Dic + und R - mit Dic- muf unbedingt aktiviert werden,
wenn kein weiteres Gerat am DICNET angeschlossen ist.

Prog Enable mit + 24 V verbinden (vgl. auch im Handbuch zum LOCON 24 das Kap.: ,Elektri-
sche Anschlisse LOCON 24, 48, 64).

24 Bedienerhandbuch Nockenschaltwerk mit Feldbusanbindung V. 2.7 29.7.21



Deutschmann Automation GmbH & Co. KG Anbindung LOCON 24 Nockensteuerungen iiber PROFIBUS an SPS

9 Anbindung LOCON 24 Nockensteuerungen iiber PROFIBUS an SPS
9.1 Protokoll: DICNET

Siehe Bedienerhandbuch“Kommunikationsprofil fur Nockensteuerungen der Deutschmann Auto-
mation®

¢ GSD Datei: Dagw2079.gsd

e Module: "DEUTSCHMANN (Parameter only)" 0xBC

¢ Module: "DEUTSCHMANN (Para., Pos, Speed)" 0xBC, 0x51

Im Auslieferungszustand ist die DICNET-ID auf 0 eingestellt.
9.2 Protokoll: PLC-SPS

siehe dieses Bedienerhandbuch

e GSD Datei: Dagw2079.gsd

¢ Module: "DEUTSCHMANN (PLC-CSU-ST)" 0xB7,0x97

¢ Module: "DEUTSCHMANN (PLC-CSU Long)" 0xB7,0x9B

Achtung:

Nach einem Kaltstart werden alle Werte in der Nockensteuerung
geloscht.

Die SPS ist Master, es kann somit nur tiber die SPS die Programmierung
vorgenommen werden.

9.3 Inbetriebnahme
Profibus Slave ID: 126 Dez

Das Protokoll PLC-SPS wird unterstiitzt in der LOCON 24-Familie ab V4.03 und in LOCON 1, 2,
16, 17 und ROTARNOCK 1, 2 ab V5.02. Ein Beispielprojekt der S7-Anwendung kann aus dem
Download-Bereich unserer Internetseite http://www.deutschmann.de heruntergeladen werden.
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10 Anbindung ROTARNOCK Nockensteuerungen tiber PROFIBUS an eine SPS
10.1  Protokoll: PLC-SPS

Wie in diesem Bedienerhandbuch beschrieben

¢ GSD Datei fir ROTARNOCK 1, 2, 3: R2pb2935.gsd

¢ Modul: "S7DB+Proc.Data" 0xA7, 0x97, 0x97

e Modul: ,S7DB+Proc.DatalLong“ 0xB7, 0x9B

¢ GSD Datei fir ROTARNOCK 4: R4pb3231.gsd

¢ Modul: ,S7DB+Proc.Data“ 0xB7, 0xD1, 0x50, 0x9B

¢ Modul: ,S7DB+Proc.Data+Logic“ 0xB7, 0xD1, 0x50, 0x9B, 0xA1

Achtung:
Nach einem Kaltstart werden alle Werte in der Nockensteuerung
geldscht.

Die SPS ist Master, es kann somit nur tiber die SPS die Programmierung
vorgenommen werden.

10.2 Inbetriebnahme
Profibus Slave ID: 126 Dez default

Zum Parametrieren kann das Gerat Uber eine RS232 an einen PC mit Terminal Programm
umkonfiguriert werden (STRG + N).
Komfortabler last es sich mit der aktuellen WINLOC Software konfigurieren.

g Winloc 1.83 for WIN 3.1x M=l B3
File Edt Extraz Online View Window Help

EEE Sy s SV E R R Bl =]

New PB-Adress (1..126): Pogan [0 1] Memory | 083 | RS Joq ‘
1 Hardware Parameter
£ Fixed Parameter iTETE ‘F‘mﬂbus D
=Y ariable Parameter
B Zern shift value |1 |
B Tumn direction range ‘ 1 - 1%
B Language

CHange |

Configurations name
| = |

R2 VA1 P16 A6 E:A3D bitwise |unchanged |

COM 2, ROTARNOCK 2 V5.1
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Wird die maximale Parameter TabellengroRe von 2048 Byte Uberschritten wird der Error 5 aus-
gegeben.

Ein Beispielprojekt der S7-Anwendung kann von unserer Internetseite http://www.deutsch-
mann.de im Downloadbereich heruntergeladen werden.

10.3 Anbindung ROTARNOCK 4 an den PROFIBUS

Fir dieses Geréat gilt die GSD-Datei: r4pb3231.gsd.

Das Gerat hat immer 64 Ausgange, von denen die ersten 16 hardwaremalig am Stecker anlie-
gen. Mit dem DB-Typ "PROCESSDATA_80_TYPE" kénnen alle 64 Ausange im Profibus darge-
stellt werden.

Die Logikeingange werden ebenfalls Gber den PROFIBUS von der SPS zur Nockensteuerung
Ubertragen. Es handelt sich dabei um das 5. Wort im PROFIBUS.

S7 Beispiel fir die Zuweisung der E/A Adressen im OB1

m OB1 - ID32ZANVAASIMATIC 200-S5tationkCPU 315-2 DP =] E3

s
OBl : Titel:

Aufruf der DE Kopierroutine FE mit Instanz Tabelle.

FririiiiaiLaLaa "

Hetzwerk 1i: Titel:

diiiiiiiaiiiiaiiaia <

Kommentar:

CALL "FEZ Koppl SPS L24" , "Instanz_zu FE2"
DE_NUM_NSW: =W#16§1

FEW 1 :=W#1lE4#30
PEW 2 s =T#16#44
FEW 3 :=U#164#48
FEW 4 P =T#1E#44
PAT 1 :=W#164#30
PAT 2 :=U#16444

EE
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...und im Hardware Konfigurator

EJ;"HW Konfig - [SIMATIC 300-5tation [Konfiguration] -- ID3231V2]

Eﬂ] Stalion  Bearbeiten Einflugen  Zielsysterr  Ansicht  Exftrazs Fenster  Hilfe
D52 [ S| e daldal S %8
Brafil: IStandard

1 a [ [MSW-DF: DP-k astersystern [1]

#-_] SIPOS
i;.— W— ﬁ[ﬁ]:ﬂT.ﬁ.H EH:l Weitere "ELDGERATE
3 l:| 140
. hd @ -0 Gateway
4 l:| Allgemein
<] | = SPS

D ROTARMOCK. Profibas-DP
ED ROTARMOCE. 4 Profbus-DPF
P U niverzamadul

-0 Y5710 Variable
|23 Encoder
|27 Anbrizbe

L1 S771 K Aranabibla Prafibos 10 Clasas

tl (8] ROTARWNOCE £ Profibus-DF

F.ommentar

F323
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11  Anbindung ROTARNOCK Nockensteuerungen tiber MPI an S7 300 - 400
11.1  Datenaustausch

Der Datenaustausch erfolgt automatisch tber den konfigurierten Datenbaustein (DB), in diesem
Handbuch beschrieben als Parameter Tabelle.

Der DB kann automatisch mit dem DB-Generator erzeugt werden.

Der Aufbau des DB ist wie in diesem Handbuch beschrieben.

Achtung:
Nach einem Kaltstart werden alle Werte in der Nockensteuerung
geldscht.

Die SPS ist Master, es kann somit nur iiber die SPS die Programmierung
vorgenommen werden.

11.2 Inbetriebnahme

MPI ID: 3 Dez default
MPI Partner Address: 1

MPI GAP Factor: 5 default

MPI Max Station: 31 default
DB Number: 13 default

Zum Parametrieren kann das Gerat uUber eine RS232 an einen PC mit Terminal Programm
umkonfiguriert werden (STRG + N).

Komfortabler last es sich mit der aktuellen WINLOC Software konfigurieren. Bitte beachten Sie:
WINLOC enthalt ein Terminalprogramm (s. Bild). Das Gerat kann aber auch tGber eine RS232 an
einen PC mit einem x-beliebigen Terminalprogramm umkonfiguriert werden.

Wird die maximale Parameter-Tabellengréf3e von 2048 Byte Uberschritten, wird der Error 5 aus-
gegeben.

B Winloc 1.83 for WIN 3.1z M=l E3
File Esxtras  Online Window Font Help

== BV EN | B A B El mli=]
MPIR2DB1 =10l
;:w Own-HPI-Adress (8..31): | U™ ﬂ Momory | 2838 | W[ [ | oy ‘

T Hardware Pararmeter

1 Fixed Pararmeter iz ‘MF‘I D
=\ atiable Parameter
[ 3
- Bl Fero shif 1 |
- B Turn direction range ‘ 0 - 32
- Bl Languare
- change

- BIWPI Partner Address
- Bl WP GAP-Factar

- EIMP| Max. Station Configurations name
L BDB Murmber | ‘ Save
R2 Y51 P16 A1 EAJDbitwise|unchanged 336

|COM 2, unsupported Device VO,
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11.3  Historie
Gerét LOCON 24-DP Mit | ROTARNOCK-DP |UNIGATE MPI  |LOCON 24-MP1 | MTROTER: R100  |L100
1,2,3 4
unterstitzte © o« - 8 <« S
Tabellen Typen g g g u>) g g
1 X | X X X X X X X X
2 X | X X X X
3 X | X X X X X X X
4 X | x X X X X X X X
5 X X X X X X X X X
6 X X
7 X X [x] X
8 X X X X X
9 Reserve
A X
B X X X X X
C X X X X
D
11.4 Programmierkabel fir ROTARNOCK

Das Programmierkabel fir ROTARNOCK PROFIBUS/MPI ist erhaltlich unter der Artikelnummer
V3467-n* , wobei n* = Kabellange in m.

Dieses Kabel ist zur Konfiguration der Feldbusparameter (ID, DB-Nummer usw.) tber die RS232
Schnittstelle erforderlich.

ROTARNOCK (25pol. D-SUE)

Signal Fin
Tx 17
Rx 18
GND 25
24y 24

PC (9pol. D-SUE)

2 Ry
&
3T
bn
a GMD

Extern muss eine Spannungsversorgung auf die Pins 24 24%) und 25 (Gnd) hergestellt werden.
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12 PROFIBUS- und MPI-ID bei LOCON und ROTARNOCK einstellen
121  PROFIBUS-ID einstellen

Die PROFIBUS Adresse ist auf 126 Dez default voreingestellt (wie bereits in Kapitel 9.3 "Inbe-
triebnahme"und Kapitel 10.2 "Inbetriebnahme"beschrieben).
Zum Andern der ID gibt es folgende Mdglichkeiten:

12.1.1 Beispiel fir S7 mit PC-Adapter

Der PROFIBUS-Slave wird direkt mit dem Programmieradapter an den PC angeschlossen. Uber
ein Projektierungstool z. B. Step 7 Software kann dann im Simatic ,Manager-Zielsystem-Profi-
bus-Adresse andern®, die ID geandert werden.

12.1.2 Beispiel liber RS232-Schnittstelle

Die nachfolgend beschriebene Vorgehensweise gilt nur fir ROTARNOCK. Das Gerat wird Uber
den 25 pol. Stecker mit der RS232-Schnittstelle eines PC’s verbunden. (vgl. auch Kapitel
»,Grundgerat ROTARNOCK®, Unterkapitel ,25-pol. D-SUB* im Bedienerhandbuch ,Elektronische
Nockensteuerung ROTARNOCK 1, 2, 3...“ ). In einem einfachen Terminalfenster z. B. in
WINLOC kann Uber die Tastensteuerung ,Clrg + N“ bzw. ,Strg + N“ die ID geandert werden oder
Uber das ,Config“ Fenster in WINLOC. Dies gilt nicht bei der ROTARNOCK Version 5.3.

12.2  MPI-ID einstellen

Die MPI Adresse ist auf 3 Dez default voreingestellt.
Zum Andern der ID siehe Kapitel 12.1.2 "Beispiel liber RS232-Schnittstelle".
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13 Anbindung ROTARNOCK Nockensteuerungen tiber PROFINET an eine S7

13.1 Inbetriebnahme

Zum Parametrieren kann das Geréat tiber eine RS 232-Schnittstelle an ein TERM oder an einen
PC mit WINLOC32 angeschlossen werden.

Mit der aktuellen Version von WINLOC32 lasst sich das Gerat komfortabel konfigurieren.

Datei Editor Extras Online Ansicht Fenster Hilfe

FHBT QA&

R
Programm |0 3: j Speicher 11000 Englisch B
R186-48-04096-UGIC-232 U3.71 (AR} -
a Geratetyp ROTARMOCK 100 [~ Hardware
Grafik
Gebertyp absolute parallsl [ Software
Kot Geberaufldsung 4096 [~ feste Parameter
i fiktive Geberaufidzung 4036 v Wizard edierbar
Drehrichtung Im Uhrzeigersinn ¥ variable Parameter
Kommentar 7
Geberliberwachung no . .
S ; Gerdtekonfiguration
i Mullverschiebung 1]
Loy At der TZK bitwize:
i .I TZK Funktion standard
adzlng Anzeigefaktor B0
Profibuz 1D 126
Bus operation mode ST
Fiun-Control fusgang naot mapped
Run-Contral- Typ stalic
R 100 v3.7 P:64 148 Exa 4096 bitwise [Geandert | 4
[cOMe |drect [ROTARNOCK 10037 [winloc/32V3.40

Achtung:

Die Anschlussbelegung fiir das ROTARNOCK 100-PN kann dem Bedie-
nerhandbuch ROTARNOCK 100 unter Kapitel ,,Anschlussbelegung
ROTARNOCK*“ entnommen werden.
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13.2 Anbindung ROTARNOCK 100 an PROFINET
Achtung:
Die Beschreibungen in den beiden folgenden Kapiteln beziehen sich auf

das Beispielprojekt, das auf der Support DVD und auf unserer Hompage
zur Verfiigung steht.

Zunachst muss die GSDML-Datei (Download Link: GSDML-ROTARNOCK100.zip) importiert
werden. Diese kann Uber die Webseite des ROTARNOCK 100-PN (PROFINET), die beiliegende
Support DVD oder tber die Homepage www.deutschmann.de geladen werden. Danach kann
das Gerat ausgewahlt und eingefligt werden. Der Adressbereich, der von der SPS automatisch
zugewiesen wird, muss dann mit den im DB3 hinterlegten PEW und PAW, die im OB1 verwendet
werden, Ubereinstimmen. (Bild 13.1.1 und Bild 13.1.2)

Geratename: V3795
DEUTSCHMANN Intergrierte elektronische Nockensteuerung

GSDML-V2.3-Deutschmann-ROTARNOCK100-PN-20150317-16500.xml
(GSDML-Datei-Stand: 03/15)

Bild 13.1.1:

) File Edit Insert PLC Debug View Optons Window Help

DSd& ¥ b@d|o - (tidlol®%s| <0 O\ E4F44 0T L 1|82
== Contents 0f: 'Environment\Interface'
= & Intezface [Hame
7] 3@ TIME T2
= k=]
o
=
=
Ml Mtpie instances
W Loearies
: Ticle
hufzuf der DB Kopierzocutine FB mic Instanz Tabelle.

MANNIRY - vsw 55 autruten

[Hier wird die Hommunikation zum Nockenschaltwerk geregels

FEWmO; PAW=( bedeucet, dass das MSW in der Hazdwarekonfiguzation mic
|Startadressen jeweils =it 0 beginnc.

[Man kann auch Bereich wihlen. Wenn dieser aullerchalb des

Feriepheribere » liegt; abhingi varw faster. Dann MUSS auch das
rker erfolgen. Dafiz dient
jdex FC3. Darin milssen die Ruskommenti werden und in dex
Symbolik
dann die entsprachenden Marker mic den EIntsprachenden Symbolan definiert werden.

£
_SI Hetwork 2 : NSW Frozessdatenverarbeitung
[Diesar Aufruf muss nur gemacht werden, wenn entwedar ein 1100 oder ein R100

mpw_ IE-ECJ‘ r. [eatrisben wird cder wenn dis Frozessdaten (bar Merker arfolgen ssll.

Lol

MlafpIMN\_ T:Err A 2ifo A 3Cossreferences A 4iAddressinfo. A SiModfy A G:Diagnostics A 7:Compadson
Press F1to get Help, [ D [offine
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Bild 13.1.2:

Address |Declaration |Name Type Initial value |Comment
0. 0in DE_mumM_HSi oD wElEE0 DE-Nuumer des NSW Datenbausteins
2.0)in PET oD wgleg0 Prozessdaten Eingang 1 - Anfangsadresse
4.0]in BAT WORD WELEED Pr 1 - Anfangsadresse
5.0]in Beset EOOL FALSE Eaustein Reset, Datenibetraguny neu initialisieren
9. 0|out Error WO RD LE Fehlerausgshe des Baustsins
10.0|stan Zashler oD LE Datenvorczihler
17_0|stan PDATA_IN 1 ARRAY[0. 3]
+2_0|star oD
20.0|stan PDATA OUT_1 ARRAY(0..3]
*2.0|stat WoRD
28.0|stat ErvarteterSlaveEupfany oD Ugleg0 Ervartste Empfangshestitigung des Slaves (L.Wore)
30.0|star answer Count W0 ED wElEE0 wird hochgezahlt, solange keine Antwort wom NSW da ist
32.0|star DE_Checked EO0OL FALSE Datenbaustein geprift, nicht nochmal prifen

In den Eigenschaften kann unter anderem, der Gerdtename geandert werden.

=R 4

Shert deserption

ungatepn

General | [darthicaten | 10 Cyele |

Device name

G50 fie:

GSDMLAVZ 1-Devtschmann-UNIGATE-C-PN-max5128-20110615-150300 0m

Nede in PROFINET 10 System

Devics number: 1 -i IPHOFlNET—O-EMw (o]
1P addresa 172164864 Ethemet

¥ Aasgn IP adcress via 10 controler

Commert
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13.3 PROFINET Geratename

Hinweis: Im Auslieferungszustand besitzt das Gateway noch keinen Geratenamen!
Der Geratename wird Uber die Projektierungssoftware dem Gateway zugewiesen. Alternativ
dazu kann der Geratename auch tber FTP (Datei ,devname.txt“) gedndert werden.

Fir den Geratenamen gelten, der PROFINET Spezifikation entsprechend, folgende Regeln:

* Er besteht aus einem oder mehreren durch einen Punkt getrennten Namensteilen.

* Die Gesamtlange betragt 1 bis 240 Zeichen.

* Die Lange eines Namensteils betragt 1 bis 63 Zeichen.

* Ein Namensteil besteht ausschlieBlich aus Kleinbuchstaben, Zahlen und dem Bindestrich.

* Weder das erste noch das letze Zeichen eines Namensteils ist ein Bindestrich.

* Der erste Namensteil beginnt nicht mit "port-xyz" oder "port-xyz-abcde", wobei a, b, ¢, d, e, x, y
und z Ziffern sind.

* Er hat nicht die Form "k.I.m.n", wobei k, I, m und n Zahlen zwischen 0 und 999 sind.

Nachdem nun das Gerat in das Projekt eingefligt wurde, muss der Geratename noch im jeweili-
gen Gerat hinterlegt werden. Dieser muss mit dem derzeitigen Geratenamen, der im Eigenschaf-
tenfenster des Gerates eingetragen wurde, Ubereinstimmen, damit das Gerat anschlieRend vom
Master erkannt werden kann.
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Es gibt zwei Moglichkeiten den Geratenamen dem entsprechenden Gerat zuzuweisen.
1. Méglichkeit: In der Hardwarekonfiguration.
Zunachst muss das Gerat in der Hardwarekonfiguration markiert werden.

Danach ber den Menlpunkt ,Zielsystem“ unter Ethernet den Punkt ,Geratename vergeben®
auswahlen.

ﬁ Station Bearbeiten Einfigen [Ziel;ystem- Ansicht Extras Fenster Hilfe
J N0 2. @ q% ‘ é | Laden in Baugruppe. .. Ctrl+L
g Laden in PG...
1 ET-10-System (100)
2 CPU 315-2 PN/DP
X1 MPYDP
X2 PO Ctr+D
3 Chrl+I
4
5
<
Geratensa FMemory Gard speichern. ..
Steckplatz Baugruppe -
& AT et Ethernet |4  Ethernet-Teilnehmer bearbeiten...
1 INJOUT: 008 byl
2 INPUT: 008 byte RO 1EUS
3 cedaten speichern
4 T T T T T

Im darauffolgenden Fenster kann dann der gewtlinschte Geratename Uber das Dropdown-Mend
ausgewahlt und anschlieBend Uber den Button ,Name zuweisen“ zugewiesen werden.

(Gerdtenamen vergeben

Geratename;

Geratetyp: IUNIGATE-IC

Worhandene Gerate:

IF'-Adressel MAC-Adresse | Geratetyp | Gerdtename | Mame zuweisen |

00-14-11-77-52€3  UNIGATE-C -

Teilnehmer-Blinktest

Daver [Sekunden]: I 3 3 l
|

Blinken ein | Blinken aus |

™ nur Geréte gleichen Typs anzeigen [ nur Gerdte ohne Namen anzeigen

Aktualisieren | Exportieren... |

Schlieben | Hilfe: |
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2. Moglichkeit: In der Projektansicht.

Im Projekt GUber den Menupunkt ,Zielsystem*“ den Punkt ,Ethernet-Teilnehmer bearbeiten...“ aus-

wahlen.

@Datei Bearbeiten EinFUgen|ZieIsystem Ansicht  Extras Fenster Hilfe

Zugangsberechtigung 3
Laden Chrl+L
Konfigurieren, ., Chrl+k
Objekte (bersetzen und laden. ..

Laden in PG

Station laden in PG...
RAM nach ROM kopieren. ..
Anwenderprogramm laden auf Memary Card

AUF Memory Gard speichern, .,
Aus Memory: Card holen,.,

[M7-Zielsystem verwalten, .,

Erreichbare Teilnehmer anzeigen

Baugruppen-Identifikation nderm. ..
CPU-Meldungen. ..

Forcewerke anzeigen

‘ariable beobachten)steuern

DiagnoseEinstellung 3

i
P&/PE-Zuardnung aufheben
Fitrware akbualisieren
Betriebssystem akbualisieren, ..

Servicedaten speicherm, ..

Im darauffolgenden Fenster werden, durch einen Klick auf den Button ,Durchsuchen®, alle PRO-
FINET Teilnehmer des Busses angezeigt.

Ethernet-Teilnehmer bearbeiten [ x]

i~ Ethemet Teilnehmer

MAC-Adresse:

Online erreichbare Teilnehmer

—

r~ IP-Konfiguration einstellen

% |P-Parameter verwendzn

IP-Adiesse;

Subnetmaske:

Netzlibergang

I ' Keinen Router verwendan
I © Flouter verwenden

Adresse:
£ IP-Adresse von einem DHCP-Server bezishen
[ identifiziert dber
& ClientD £ MAL Adresse £ Gerdtename
ClientiD: |

|F-Konfiguration zuweisen

i Gerdtename vergeben

Gerdtename:

Hame zuwsisen

i Rlicksetzen aul Werkssinstellungen

Zuricksetzen

Schlieben |

Hilfe:
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Aus der Liste der gefundenen Teilnehmer kann nun Uber die angezeigten MAC-Adressen, der

gewinschte Teilnehmer ausgewahlt, markiert und mit dem Button ,OK* bestatigt werden.
Die MAC-Adresse des ROTARNOCK 100 kann dem Typenschild enthommen werden.

[Ethernet-Teilnehmer bearbeiten (x|

Ethemet Teilnehmer
Orline eneichbare Teilhehmer

MAC-Adresse: Durchsuchen

i IP-Knnfinuratinn e

Netz durchsuchen - 2 Teilnehmer [ <]

Starten | I |P-ade

00-14-11-77-62-£3

ety
UINIGATE-IC
7 PHAD

Anhalten 1

¥ schnell suchen

Blirker | 4| |
MAC-Adresse: I

Geidtename

Abbrechen | Hilte

"F\dckselzen auf Werkseinstellungen

Zuriickseteen

Schiiefen Hilie

In dem darauffolgenden Fenster wird nun die MAC-Adresse des ausgewahlten ROTARNOCK
100 angezeigt. Im unteren Bereich dieses Fensters, unter ,Geratenamen vergeben®, kann nun
der Geratename hinterlegt werden, der zuvor in den Eigenschaften vergeben worden ist. Durch

Klicken des Buttons ,Name zuweisen® wird dieser dann Ubertragen.

Ethernet-Teilnehmer bearbeiten X
- Ethemet Teilnehmer

Online erreichbare Teinehmer

MAC-Adresse 00-14-11-77-52-E3 Durchsuchen...

i~ IP-Kanfiguration einstellen

& |P-Parameter verwenden

Netzlibergang

1Pt .
2252 2 Kairen Routsr venwenden
Subnetmaske: " Router verwenden

Adresse:
 IP-&dresse von einem DHCP-Server beziehen
 identifiziert Uber
& ClientD € MAC Adiesse € Geratename

Client-ID: |

|P-Konfiguration zuweiserr

- Gerdtename vergeben

Gerdtename: - Name zuweisen

[~ Riicksetzen auf Wwerkseinstelungen

Zuilicksetzen
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Abschliel3end sollte dann ein Info-Fenster erscheinen, mit dem Inhalt, dass die Parameter erfolg-
reich Ubertragen wurden.

Ethernet-Teilnehmer bearbeiten {4502:703) [ %]

\!J) Diie Parameter wurden erfolgreich Libertragen.

Hife |

Wenn nun das gesamte Projekt geladen und Ubertragen wurde, sollte, nach dem Neustart der
CPU, die grun blinkende LED am ROTARNOCK 100 statisch gruin leuchten.

13.4 LED-PN

Die griine LED zeigt den Bus-Status an und kann folgende Zustande haben:

Zustand LED Status
Off - Bus nicht gestartet
Flash grin/gelb/rot |10 Hz Error
. 2 Hz Bus gestartet, warten auf Verbindung / Konfigurationsmo-
Flash grin dus
Flash griin/gelbrot 1 Hz PROFINET Teilnehmer-Blinktest
on griin Verbindung hergestellt
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13.5 Programmierung der Nocken

Im DB1 sind alle benétigten Parameter hinterlegt, sodass lediglich die Parametertabelle im AWL-
Format, die Gber WINLOC32 mittels Datenbausteingenerator erzeugt wird, eingebunden werden
muss.

Es besteht die Moglichkeit die komplette Programmierung der bendtigten Nocken sowie Pro-
gramme Uber WINLOC32 durchzufiihren. Diese Parameter miissen dann lediglich als Parame-
tertabelle im AWL-Format umgewandelt werden. Dazu wird die gleiche Vorgehensweise
verwendet, mit der auch ein jungfraulicher DB erzeugt wird, mit der Ausnahme, dass direkt nach
dem Aufruf der Menipunkt ,Datei” -> ,Erzeugen” angewahlt werden muss. Im Anschluss erhalt
man eine AWL-Datei, die direkt in das Projekt eingebunden werden kann.

Zunachst muss im Projektbaum ,Quellen markiert sein. Mittels rechter Maustaste gelangt man
Uber den Punkt ,Neues Obijekt einfligen® zu ,Externe Quelle... .

@Datei Bearbeiten Einfilgen Zielsystem Ansicht  Extras Fenster Hilfe
D 2% % = sa[o Bl & | [« Kein Fiter » =
=& R100_FB_DBE_TEST_2 test

E-E SIMATIC 3152 DP/PN
=-[§ CPU 3152 PN/DP

Bz 57-Programm{1)
@W Ausschneiden Chrl4+
Kopieren Chrl+C
Einfiigen e+
Lischen Del

t einfiigen AWL-Quelle

Umbenennen F2
Objekteigenschaften. .. Alt+Return
Spezielle Objekteigenschaften 3

Im darauffolgenden Fenster kann nun die gewlinschte AWL-Datei ausgewahlt werden.

Externe Quelle einfiigen EHE
Suchenin |59 ROTARNOCK e & ek B
[=]0E1.ani
%] 0B2.awl
%] 0Bz.awl
%] 0B4.awl
Dateiname: I Offnen I

Dateityp: I Quellen [".awl;".gr?;".scl;".inp;".zg;".sdg;".sd;j Abbrechen |
A

Diese AWL-Datei muss nun markiert werden. Mittels rechter Maustaste kann nun die AWL-Datei
in den Datenbaustein Ubersetzt werden.
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@Datei Bearbeiten Einflgen Zielsystem Ansicht Extras Fenster Hilfe

D |26 | % R dal[o 22

|| < Kein Fier >

R100_FEB_DE_TEST_2 1B tant

SIMATIC T15-2 DR/RN Objekt dffnen Chrl+alt+0

EPU 3152 FN/DP Ausschneiden Chrl4+
Kopieren Chrl+C
Einfi G|+

{£3 Bausteine B !

Léschen Del
Meues Objekk einfigen 3
Zielsystem 3

Drucken 3
Umbenennen F2
Objekteigenschaften. .. Alt+Return
Spezielle Objekkeigenschaften 3

In der Online-Ansicht sind alle Parameter zu sehen, die in der Parameter der AWL-Datei hinter-

legt wurden. Dazu muss im DB1 die ,Brille“ ausgewahlt werden.

MATIC 315-2 DP,

{3} Datei Bearbeiten Einfligen Zielsystem Test Ansicht Extras Fenster Hife

DSE[& s Eeo o mdals=e ) OEN
—————— izl +10.0| |owspuslruozd EYTE E#l6g0
+11.0| [oucpuczseosz EYTE Ejlsg0
¥ Bibliotheken =12.0 ‘ END_STRUCT
+48.0| |Idle_Table STRUCT
+0.0| [1a1e ARRAYIL..Z]
=o0.o0| | STRUCT
+0.0 Progiio BYTE B#1l6g0
+1.0 Durpurt EYTE E#l680
+2.0 IdleT_On woeD wilsg0
+4.0 IdleT Dff woRD ugleg0
=.0| | END_STRUCT
=1z.0| | END_STRUCT
+60.0| [Control_Table STRUCT
40.0| [mew prog BYTE E#1l6g0
+1.0| |[Teach _In Zero E00L FALSE
+1.1| |Invert_Encoder E0oL FALSE
+1.2| [Error_puie BoOL FALSE
+1.3| |Res_nz E00L FALSE
+1.4| [mes D4 E00L FALSE
+1.5 [mes o5 BoOL FALSE
+1.8| |Res_De E00L FALSE
+1.7| |mes_07 E00L FALSE
+z.0| [res o BYTE B
43.0| [Res 1 BYTE E#16g0
+4.0| |Res_z EYTE E#lsg0
+5.0| [Res_s ETTE Eylsgo
=6.0| | END_STRUCT
+66.0| |[CAM T _Table STRUCT
+0.0| [caw nr ARREY[L..Z]
=o.o0| | STRUCT
+0.0 Progle woRn wi1680
+2.0 Dutput woED wilsg0
+4.0 [ Dworn Duwglegn
+8.0 off DwoRD Dwglsgn
s1z.0| | END_STRUCT
=za.0| | END_STEUCT
+90.0| |[Direction Cau N Table STRUCT
EI +0.0| [pirecrion_caww ARBAYIL. .61
= *1.0 | EYTE
=6.0| | END_STRUCT
[ Programm IEEAufrulstr...] =360 END_STRUCT
x|
[ A]FPIT_ T:Fehler A 2info A 5 Ouerverweise 3 & Operandeninfo A & Steuem B Diagrose

Criicken Sie F1. um Hilfe z2u erhalten.
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Online-Ansicht des DB1.

o} Datei Bearbeiten FEinfligen Ziglsystern Test  Ansicht Extras  Fenster  Hilfe

0= 8| d a | 2 6 oL |TE N2
izl x| 4z.0|Processdata_Long Table.Act Prog EYTE BELEH0 16400

43.0|Processdata_Long_Table ErrorHo EYTE BELGHO BE16£00

- I Bibliotheken 44_0|Processdata Long Table Outputltod BYTE BELGH0 B#16£00
45.0|Processdata Long Table.Qutputdtolé EVTE E#16#0 E# 16§00
46.0|Processdata Long Table.QutputltoZzd EVTE Ef16#0 E#16£00
47.0|Processdata Long Table.QutpucZStod EVTE BELEF0 ES16§00
48.0|Idle_Table.Idle(l].Progho EVTE BELEF0 ES16§00
49.0|Idle_Table.Idle[1l].0utput EVTE BELEF0 E416401
£0.0|Idle_Table.Idle(l].IdleT On WORD WELEFD W16 F0LF
£2.0|Idle_Table.Idle[l].IdleT Off WORD WELEFD Wi 1EF0LF
54.0|Idle_Table.Idle(2].Progho EVTE BELEFO Eg16%00
55.0|Idle_Table.Idle[2].Output EVTE BELEFO BEl6g0z
56.0|Idle_Table. Idle[2] IdleT_On WOERD WELGHO g LE 01T
58.0|Idle Tahle Idle(2].IdleT Dff WORD WELGH0 W 1E 01T
€0.0|Control Tshle New Prog EVTE E£16#0 E#16£00
61.0|Conurol Teble.Teach In Zero E0OL FALSE FALSE
61.1|Connrol_Teble. Invers BEncoder E0OL FALSE FALSE
€1.2|Control Table.Error_Quit E0OL FALEE FALZE
61.3|Control_Tsble. Res 03 E0OL FALSE FALSE
61.4|Control_Tsble.Res 04 E0OL FALSE FALSE
61.5|Control_Tsble.Res 0§ E0OL FALSE FALSE
61.6|Control_Table.Res_06 BOOL FALSE FALSE
61.7|Control_Tshle. Res_07 BOOL FALSE FALSE
62.0|Control Tahle Res O EVTE BEL6F0 Ef16§00
63.0|Control Tahle. Res_1 EVTE E#16#0 E#16£00
€4.0|Control Tahle. Res_Z EVTE Ef16#0 E#16£00
65.0|Connrol Table Res & EVTE BELEF0 ES16§00
€6.0|CAM MT_Table.Cam MT[1].Progho WORD WELEFD WE 160000
€8.0|CAM MT_Table.Canm MT[1].0utput WORD WELEFD 41640001
70.0|CAM MT_Table.Can MT[1].0n DWORD DULef0 DITELEF00000000
74.0|CAM MT_Table.Can MT([1].0ff DWOERD DULEF0 DIELEFON000064
78.0|CAM MT_Table.Can MT([2].ProgHo woRD WELEFD g 16£0000
80.0|CAM MT_Tahle. Can MT[Z].Output WORD WELGHO Wg16£0002
82.0|CAM MT_Tahle. Cam MT([Z].0n DWORD DUgL6$0 DIT§16400000000
86.0|CAM MT_Tahle. Cam MT([2].0ff DWORD DU 16%0 DITE1640000006¢
90.0|Direction Cam N Tahle Direction Cam N[1] EVTE Ef16#0 E#16#01
91l.0|Pirection Cam N Table.Direction Cam N(Z] EVTE BELEF0 ES16§02
92.0|birection Cam N_Table.Direction Cam N([3] EVTE BELEF0 ES16§00
93.0|Direction Cam N_Table.Direction Cam N([4] EVTE EEL640 E416400
94.0|Direction Cam N_Tsble.Direction Cam N[5] EVTE BELEF0 E#16§00
95.0|Direction Cam N Table Direction Cam N[6] EVTE EfLEH0 Ef16§00
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14 Reaktionszeit der NS bei Hardware-Programmumschaltung

Durchgefiihrt wurde die Messung der Reaktionszeit beispielhaft an den Geraten LOCON 24 MPI
Version 4.03 und am Gerat ROTARNOCK 2 Profibus Version 5.3.
Verwendet wurde der Handlingsbaustein fir ROTARNOCK-DP PLC-SPS, der auf unserer Inter-
netseite http://www.deutschmann.de/download zur Verfligung steht.
Fir LOCON 24 mit MPI wurde ein Ref DB und ein Datenbaustein benutzt.
Es ist zu beachten, dalR die Reaktionszeit von der Datenbausteingrée abhangig ist.
Folgendes Testprogramm wurde zusatzlich in den OB 1 eingefugt:
LEBO - Lade Hardwaretaste fur P1
T DB1.DBB234 - Schreibe Wert in New-ProgNo.
14.1 Reaktionszeit LOCON 24 MPI

Programmiert wurde eine Vollnocke in Programm 1. Die MPI-Datenrate ist fix 187,5 Kbit/s.

Schalter Ausgang Vollnocke Reaktionszeit
P1 A1 0-360 <1 Sekunde

14.2 Reaktionszeit ROTARNOCK 2 - Profibus

Programmiert wurde eine Vollnocke in Programm 1

Schalter Ausgang Volinocke Reaktionszeit |ProfibusDP Datenrate
P1 A1 0-360 <500 ms 12 Mbit/s
P1 A1 0-360 <500 ms 500 Kbit/s
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14.3 Schematische Darstellung des Testaufbaus
P1-Taste
L
_ _ ] DICNET
S7-300/400 DI/O 24V ] ‘
e
GWMPI L24
Pro PLC-SPS
| |
|
— Profibus MP1-bus
RN2
]
Al
DI/O = Digital In/Out (Siemens Anschaltbaugruppe)
A1l = Ausgang 1
E1 = Eingang 1
S7-300/400 = Simatic S7 mit PROFIBUS DP
RN2 = ROTARNOCK 2 -PROFIBUS DP
L24 = LOCON 24

GW/MPI Pro PLC-SPS = Gateway MPI Protokoll PLC-SPS
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15 Fehlermeldungen

Erganzend zu den Fehlermeldungen (vgl. Kap. ,Fehlermeldungen“ im Handbuch zum ROTAR-
NOCK bzw. LOCON 24, 48, 64) sind bei Nockensteuerungen mit Feldbusanbindung folgende
Fehlermeldungen maoglich:

Fehler-

nummer | Bedeutung Anmerkung

6 Fehler in der MPI-Konfiguration MPI-ID > 32

9 Fehler in der internen Kommunikation zwischen | Gerat neustarten oder einschicken
Prozessor und Feldbus-Chip

36 Angesprochener Datenbaustein in der S7 nicht | Z. B. DB1 nicht vorhanden bei PROFIBUS
vorhanden

43 Keine Verbindung zwischen ROTARNOCK und | Z. B. ID falsch eingestellt
S7 Verbindungskabel defekt

80 Fehler im Aufbau des S7-Datenbausteins Eventuell falsche DB-Nummer eingestellt

Datenbaustein mit Generator neu erzeugen.
22 Fehler beim Speichern eines Nockenwertes Falscher Wert z. B. zu gro3
82 Logik Konfig Fehler Logik nicht konfiguriert

15.1 Status LED am ROTARNOCK

Im Betriebszustand leuchtet die LED rot auf den ,Nullpunkt®. Blinkt die LED rot (4 x schneller als
bei einem “normalen” Fehler), liegt ein Fehler vor, der mit oben angefiihrter Tabelle analysiert
werden kann. Die Nummer kann entweder Uber die Diagnosedaten aus dem Profibus gelesen
werden oder Uber die RS232-Schnittstelle des Onlinefensters von WINLOC.
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16 Service

Sollten Fragen auftreten, die in diesem Handbuch nicht beantwortet werden, sollte zunachst
im

e FAQ-Bereich unserer Homepage www.deutschmann.de

und dem

¢ Deutschmann-WiKi www.wiki.deutschmann.de

sowie dem

e sjeweiligen Handbuch der verwendeten Nockensteuerung

nachgesehen werden.

Falls dennoch Fragen unbeantwortet bleiben sollten, wenden Sie sich an den fir Sie zustandi-
gen Vertriebspartner (s. im Internet: www.deutschmann.de) oder direkt an uns.

Bitte halten Sie fir Ihren Anruf folgende Angaben bereit:

» Geratebezeichnung

e Seriennummer (S/N)

e Art.-Nr.

e Fehlernummer und Fehlerbeschreibung

Sie erreichen uns wahrend der Hotlinezeiten von
Montag bis Donnerstag von 8.00 bis 12.00 und von 13.00 bis 16.00, Freitag von 8.00 bis 12.00.

Zentrale und Verkauf 06434-9433-0
Technische Hotline 06434-9433-33

Fax Verkauf 06434-9433-40
Fax Technische Hotline 06434-9433-49

E-mail Technische Hotline: hotline@deutschmann.de

16.1 Einsendung eines Gerates

Bei der Einsendung eines Gerates an uns, bendtigen wir eine moglichst umfassende Fehlerbe-
schreibung. Insbesonders bendtigen wir die nachfolgenden Angaben:

¢ Welche Fehlernummer wurde angezeigt

* Wie ist das Gerat extern beschaltet (Geber, Ausgéange, ...), wobei samtliche Anschliisse des
Gerates aufgefiihrt sein miissen

* Wie grol} ist die 24V-Versorgungsspannung (+0,5V) mit angeschlossenem LOCON

* Was waren die letzten Aktivitaten am Gerat (Programmierung, Fehler beim Einschalten, ...)

Je genauer |hre Angaben und Fehlerbeschreibung, je exakter kdnnen wir die mdglichen Ursa-
chen prufen.

Gerate, die ohne Fehlerbeschreibung eingeschickt werden, durchlaufen einen Standardtest, der
auch im Fall, dass kein Fehler festgestellt wird, berechnet wird.
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16.2 Internet

Uber unsere Internet-Homepage www.deutschmann.de kénnen Sie die Software WINLOC32
laden. Dort erhalten Sie auch aktuelle Produktinformationen, Handblicher und einen Handler-
nachweis. Internet

Uber unsere Internet-Homepage (URL) kénnen Sie diverse Software laden. Dort erhalten Sie
auch aktuelle Produktinformationen, Handbiicher und einen Handlernachweis.

URL: www.deutschmann.de.

S7 Beispiel-Projekte fir:

PROFIBUS ID
ROTARNOCK 4: ID3231V1.zip 8
ROTARNOCK 4 Logik: ID3231V2.zip 8
ROTARNOCK 2: ID2935V1.zip 8
ROTARNOCK 2 MT: ID2935V2.zip 8
LOCON 24: ID2079V1.zip 126
LOCON 24 MT: ID2079V2.zip 126
R100 /L 100: R100V1Pa.zip 8
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